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Objetivos de Aprendizagem

Pretende-se que os alunos adquiram conhecimentos sobre analise de for¢cas externas e internas
em estruturas e maquinas, atrito, momentos de inércia e cinematica.

Objetivos de Aprendizagem (detalhado)

Na sequéncia da disciplina de Mecanica Aplicada |, pretende-se que os alunos desenvolvam
ferramentas relacionadas com a analise de forgas externas e internas em estruturas e maquinas,
atrito, momentos de inércia e cinemaética, e que sejam capazes de identificar a relevancia destas
ferramentas em casos reais do dia-a-dia e da sua vida profissional na area da engenharia.

Conteudos Programaticos

1. Forgas em vigas estruturas e maquinas
2. Atrito

3. Momentos de Inércia

4. Cinemética de corpos rigidos
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5. Movimento plano de corpos rigidos

Conteudos Programaticos (detalhado)

1. Forgas em vigas estruturas e maquinas

1.1 Forcas internas em elementos

1.2 Diversos tipos de carregamento e apoio

1.3 Esfor¢o cortante e momento fletor em uma viga

1.4 Diagramas de esforco cortante e de momento fletor

1.5 Relacgdes entre carregamento, esfor¢co cortante e momento fletor

2. Atrito

2.1 As leis de atrito seco e coeficientes de atrito

2.2 Angulos de atrito

2.3 Problemas que envolvem atrito seco

2.4 Cunhas

2.5 Parafusos de rosca quadrada

2.6 Atrito em roda e resisténcia ao rolamento

2.7 Atrito em correia

3. Momentos de Inércia

3.1 Momento de segunda ordem, ou momento de inércia de uma superficie
3.2 Determinac@o do momento de inércia de uma superficie por integracéo
3.3 Momento de inércia polar

3.4 Raio de giracdo de uma superficie

3.5 Teorema dos eixos paralelos

3.6 Momentos de inércia de superficies compostas

3.7 Produto de inércia

3.8 Eixos principais e momentos de inércia principais

4.Cinemética de corpos rigidos

4.1 Translacéo

4.2 Rotacdo em torno de um eixo fixo

4.3 Equacgbes da rotagdo de um corpo rigido em torno de um eixo fixo
4.4 Movimento plano geral

4.5 Velocidade absoluta e velocidade relativa no movimento plano

4.6 Centro instantaneo de rotacdo no movimento plano

4.7 Aceleragdo absoluta e aceleragéo relativa no movimento plano

5. Movimento plano de corpos rigidos

5.1 Equacdes de movimento para um corpo rigido.

5.2 Quantidade de movimento angular de um corpo rigido em movimento plano.
5.3 Movimento plano de um corpo rigido. Principio de D'Alembert.

5.4 Solucédo de problemas envolvendo o movimento de um corpo rigido.
5.5 Sistemas de corpos rigidos.

5.6 Movimento plano com restri¢cdes.

Metodologias de avaliagcéo

Os alunos sdo avaliados por meio de provas de avaliacdo escritas.
Nota minima para aprovagéo na uc é 10 valores.
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As provas escritas podem ser realizadas em diferentes épocas de avaliag&o:

- Epoca de avaliacdo por frequéncia:

Duas frequéncias realizadas durante o periodo de aulas.

A nota final terd atencdo a participac@o dos alunos que assistirem e sejam participativos nas
aulas:

Nota Final = (10%) participagdo nas aulas + (45%) 1° teste + (45%) 2° teste.

A admisséo a 22 frequéncia requer que o aluno(a) tenha realizado a 12 frequéncia e tenha obtido
a nota igual ou superior a 7.0 valores.

- Epoca normal e recurso:

Realizacéo de um Exame escrito.

A Nota Final ser4 a classificacdo obtida no Exame e para alcancgar aprovacéo é necessario obter
nota minima de 10 valores.

Software utilizado em aula
N&o aplicavel.

Estagio

N&o aplicavel.

Bibliografia recomendada

- Beer, F. e Johnston, R. (2011). Mecénica Vectorial para Engenheiros (Estéatica).. McGraw-Hill.,

McGraw-Hill.. Brasil

- Beer, F. e Johnston, R. (2012). Mecéanica Vectorial para Engenheiros (Dindmica).. McGraw-Hill,
McGraw Hill. Brasil

- Beer, F. e Mazurek , D. e Johnston Jr., R. (2019). Vector Mechanics for Engineers: Statics and

Dynamics, 12nd Edition.. McGraw Hill. New York,

Coeréncia dos conteldos programaticos com os objetivos

Os conceitos e métodos de calculo de mecéanica aplicada previstos nos objetivos séo
desenvolvidos nas aulas respeitantes a cada sec¢éo do programa detalhado da unidade
curricular de modo a permitir o desenvolvimento das competéncias dos alunos, que serédo
necessarias no contexto sua atividade futura como engenheiros mecanicos.

Metodologias de ensino

Aulas tedricas: metodologia expositiva/explicativa onde se revelam os contetdos programaticos e
sua integrac&o no curso.
Aulas teorico-praticas: procede-se a resolucdo de exercicios privilegiando a interacdo dos alunos

Coeréncia das metodologias de ensino com 0s objetivos

Esta unidade curricular visa facultar aos estudantes os referenciais tedricos da mecéanica vetorial
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em diversas questdes praticas da engenharia mecéanica. Neste sentido, € realizada uma
exposi¢do sistemética da informacgdo de modo a facultar aos estudantes referenciais teoricos e
instrumentos metodolégicos das areas em

estudo. Sao apresentados casos particulares e sao resolvidos problemas nas aulas, nos quais é
estimulada a participacéo dos alunos.

Lingua de ensino

Portugués

Pré-requisitos

N&o aplicavel.

Programas Opcionais recomendados

N&o aplicavel.

Observacgdes

N&o aplicavel.
Objetivos de Desenvolvimento Sustentavel:

9 - Construir infraestruturas resilientes, promover a industrializag&o inclusiva e
sustentavel e fomentar a inovagéo;

Docente responsavel

Assinado de forma

ISa bel digital por Isabel

Nogueira
Versao do Adobe

N Og u ei ra Acrobat Reader:

2025.001.20693
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