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Objetivos de Aprendizagem

Entender os circuitos e os componentes utilizados em eletrénica de poténcia; perceber o
funcionamento dos conversores industriais; conceber e dimensionar solugdes para controlo de
sistemas eletromecénicos em malha aberta e fechada.

Objetivos de Aprendizagem (detalhado)

Entender os circuitos e os componentes utilizados em eletronica de poténcia; perceber o
funcionamento dos conversores industriais; conceber e dimensionar solu¢cbes para controlo de
sistemas eletromecanicos em malha aberta e fechada.

Conteudos Programaticos

Introducdo: eletronica de poténcia versus eletronica linear.
Sistemas mecénicos: transmissdes, pardmetros mecéanicos, exigéncias.
Componentes de eletrdnica de poténcia e topologias de conversores, dimensionamento e
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métodos de comando e controlo.
Aplicacdo & maquina assincrona e maquina de corrente continua.

Contelidos Programaticos (detalhado)

- Introducao: Visao histérica da evolugcéo dos acionamentos eletromecanicos. Eletrénica de
poténcia versus eletronica linear. Enquadramento e areas envolvidas: eletronica de poténcia,
controlo, maquinas elétricas, sistemas mecénicos.

- Sistemas mecénicos: Modelos de sistemas mecéanicos: Lei fundamental da dindmica, atrito
Viscoso, atrito de turbuléncia, atrito estatico, folga, elasticidade. Caracterizacdo de alguns tipos
de cargas e equacdes correspondentes. Orgdos para transmissdo e adaptacdo de movimentos,
redutores, correias, correntes, travdes, etc. Determinacdo de parametros mecéanicos de um
acionamento. Exigéncias de servico dos acionamentos eletromecéanicos.

- Circuitos e componentes de eletrénica de poténcia: Triacs, transistores e diodos, bobinas e
condensadores, tecnologias, caracteristicas e principio de funcionamento. Conversores AC-DC,
DC-AC, DC-DC e AC-AC, principio de funcionamento, topologias, dimensionamento, comando e
controlo. EMI, "layout" e filtragem.

- Acionamentos para maquinas assincronas: Revisdo sobre a maquina assincrona. Métodos de
arranque da maquina. Comando por variacdo das variaveis: tensdo, tensédo e frequéncia,
orientacao de campo, outros. Circuitos em causa. Utilizacdo prética de sistemas.

- Acionamentos para maquinas de corrente continua: Revisdo sobre a maquina de corrente
continua. Acionamento controlado em posicao, velocidade e binario. Sensores e circuitos em
causa. Malha de realimentacao. Utilizacao pratica de sistemas.

- Acionamentos controlados em mais do que uma variavel: anélise dos requisitos e
caracteristicas deste tipo de sistemas.

Metodologias de avaliagéo

Teste escrito: 50%. Pratica laboratorial: 50%.

Software utilizado em aula

N&o aplicavel.

Estagio

N&o aplicavel.

Bibliografia recomendada

-,.e Nasar, S. e lon, B. (1999). Electric Drives -: -

- Bose, B. e, . (1997). Power Electronics and Variable Frequency Drives .: IEEE

- Mohan, N. e Undeland, T. e Robbins, W. (2008). Power Electronics: Converters, Applications
and Design -: John Wiley & Sons

- Palma, J. (2008). Accionamentos Electromecanicos de Velocidade Variavel PORTUGAL.:
Fundacéo Calouste Gulbenkian
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Coeréncia dos contelidos programaticos com os objetivos

As competéncias que se pretende que sejam adquiridas pelos alunos estdo diretamente ligadas a
cada um dos principais contetdos programéaticos. O entendimento dos sistemas constituintes e
do seu principio de funcionamento permite obter competéncias para conceber e dimensionar
solucdes de acionamentos eletromecéanicos.

Metodologias de ensino

Explanacéo dos conceitos, resolucdo de exercicios e realizacéo pratica de trabalhos
(laboratorial).

Coeréncia das metodologias de ensino com 0s objetivos

As competéncias sao adquiridas pela explicacdo tedrica e pela realizagédo ao longo do semestre
de trabalhos laboratoriais relacionados com os contelidos programaticos que obrigam a efetuar
um relatério. Este conjunto permite que os alunos adquiram os objetivos propostos.

Lingua de ensino

Portugués

Pré-requisitos

N&o aplicavel.

Programas Opcionais recomendados

N&o aplicavel.

Docente responsavel
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