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Objetivos de Aprendizagem

Providenciar as capacidades de escolha e operacionalizacdo de sistemas com actuadores.

Objetivos de Aprendizagem (detalhado)

Providenciar as capacidades de escolha e operacionalizacdo de sistemas com actuadores.

Conteldos Programaticos

Maquinas eléctricas: principios de funcionamento das maquinas eléctricas; o transformador; a
magquina sincrona; a maquina assincrona; maquinas de corrente continua; outros tipos de
magquinas. Sistemas de adaptacao dos parametros mecanicos: caixas redutoras, rendimentos,
guadrantes de operac¢édo das variaveis mecanicas. Actuadores gerais. Eletronica de poténcia para
comando dos motores/actuadores.

Instituto Politécnico de Tomar pag. 1/3



Conteudos Programaticos (detalhado)

1. Maquinas elétricas: principios de funcionamento das maquinas elétricas; o transformador; a
maquina sincrona; a maquina assincrona; maquinas de corrente continua (motor/gerador em:
série, paralelo, composto e de imanes permanentes); outros tipos de maquinas rotativas
(motores sem escovas, sem nucleo e de passo). Funcionamento, constituicdo, caracteristicas,
testes, arranque e inverséo do sentido de funcionamento.

2. Sistemas de adaptacdo dos pard@metros mecanicos: caixas redutoras, conversao de
movimento rotacional para linear, rendimentos destes, necessidades ao nivel dos quadrantes de
operacgdo das varidveis mecénicas para cada aplicagéao.

3. Atuadores mecéanicos néo eletromagnéticos: sistemas piezoelétricos, pneumaticos, hidraulicos,
etc.

4. Actuadores ndo mecanicos: luminosos, sonoros, elétricos, térmicos, etc.

5. Introducéo a eletrénica de poténcia e ao seu uso para o comando dos varios tipos de
atuadores. Componentes: diodos, transistores, IGBT's, tiristores. Sistemas de funcionamento
linear e PWM, tipos de conversores comutados e seu principio de funcionamento: AC-DC,
CC-CC, CC-AC.

Metodologias de avaliagéo

Teste escrito: 60%. Pratica laboratorial: 40%.

Software utilizado em aula

N&o aplicavel.

Estagio

Bibliografia recomendada

- D. Umans, . e Kingsley Jr., C. e Fitzgerald, A. (2003). Electric Machinery -: McGraw-Hill

- Robbins, W. e Undeland, T. e Mohan, N. (2008). Power Electronics: Converters, Applications
and Design. John Wiley & Sons -: John Wiley & Sons

- Palma, J. (2008). Accionamentos Electromecénicos de Velocidade Variavel Portugal: Fundacéo
Calouste Gulbenkian

Coeréncia dos conteldos programaticos com os objetivos

As competéncias sdo adquiridas pela explicacdo tedrica e pela realizacdo ao longo do semestre
de trabalhos laboratoriais relacionados com os contedidos programaticos. Este conjunto permite
gue os alunos adquiram os objetivos propostos.

Metodologias de ensino
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Explanacgéo dos conceitos, resolucdo de exercicios e realizacéo pratica de trabalhos
(laboratorial).

Coeréncia das metodologias de ensino com os objetivos

As competéncias sao adquiridas pela explicacéo tedrica e pela realizagédo ao longo do semestre
de trabalhos laboratoriais relacionados com os contelidos programaticos que obrigam a efetuar
um relatério. Este conjunto permite que os alunos adquiram os objetivos propostos.

Lingua de ensino

Portugués

Pré-requisitos

N&o aplicavel.

Programas Opcionais recomendados

N&o aplicavel.
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