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Objetivos de Aprendizagem

Pretende-se que os alunos adquiram conhecimentos sobre o0 modo de funcionamento e utilizagéo
de sistemas robdticos, abordando os aspectos tecnolégicos, analise das caracteristicas de
funcionamento e programacao de robds. Introducédo ao desenvolvimento e programacéo de robds
moveis.

Objetivos de Aprendizagem (detalhado)

Pretende-se que os alunos adquiram conhecimentos adequados sobre o modo de funcionamento
e utilizacdo de sistemas robéticos, nomeadamente no que diz respeito aos aspectos
tecnolégicos, a analise das caracteristicas de funcionamento e programacao de robds industriais,
bem como as suas aplicac¢des industriais. Pretende-se ainda que os alunos adquiram
conhecimentos introdutérios de desenvolvimento e programacédo de rob6s mdveis. Introducéo ao
ambiente de Simulag&o baseado em Gazebo.

Conteudos Programaticos
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1. Introducao a robdtica moével

2. Atuadores e Sensores para robética movel

3. Locomocéo

4. Modelo cinemético de um rob6 movel

5. Localizacéo

5. Mapas, Mapeamento e Construcdo de mapas
6. Navegacao

Metodologias de avaliagéo

Avaliagdo continua: Desenvolvimento de um projeto de robdtica Movel.
Componentes de Avaliagéo.

Nota final é a média das seguintes componentes:

- Trabalho autbnomo (40%) + Projeto (60%)

Nota minima é de 10 valores

Software utilizado em aula

AutoCad.

Arduino IDE para programacédo de ESP32
Eagle (http://www.cadsoftusa.com)
Ambiente de Simulacdo Gazebo.

Estagio

N.A.

Bibliografia recomendada

- Fu, K. (1987). Robotics : control sensing, visionand inteligence (Vol. 1).. McGraw- Hill Book
Company. Online

- Craig, J. (1989). Introduction to Robotics (Vol. 1).. Addison-Wesley Longman Publishing Co.
Online

- Jones, J. e Flynn, A. (1993). Mobile robots: inspiration to implementation (Vol. 1).. MIT,
Cambridge. Online

Coeréncia dos contelidos programaticos com os objetivos

Os conteudos programaticos definidos cobrem um largo espectro de aplica¢des e conhecimentos
na area da robdética movel. Serdo apresentados algumas ferramentas essenciais, para o aluno
desenvolver, simular e testar sistemas robéticos. Privilegiou-se uma abordagem mais orientada
para a pratica, na medida em que nos parece ser esta a formula que mantém os estudantes mais
motivados.

Metodologias de ensino
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Método de Aprendizagem baseada em Projectos (PBL).

Coeréncia das metodologias de ensino com 0s objetivos

Privilegiou-se, uma metodologia mais orientada para o projeto, demonstra¢@o de conceitos e
ilustracéo de aplicagbes praticas, na medida em que nos parece ser esta a formula que mantém
os estudantes mais motivados. A aplicagcdo desta metodologia pedagdgica visa desenvolver no
aluno as competéncias que o permitam pesquisar e interpretar informacao de forma autbnoma e
desenvolver as capacidades de reflexdo e autocritica na avaliagdo dos problemas que lhe séo
propostos.

Lingua de ensino

Portugués

Pré-requisitos

N.A.

Programas Opcionais recomendados

N.A.

Observacgdes

Esta unidade curricular rege-se pelos Objetivos de Desenvolvimento Sustentével: 4, 8, 13
Objetivos de Desenvolvimento Sustentével:

4 - Garantir o acesso a educacdo inclusiva, de qualidade e equitativa, e promover oportunidades
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de aprendizagem ao longo da vida para todos;

8 - Garantir o trabalho digno e crescimento econémico para todos

Objetivos de Desenvolvimento Sustentével:

4 - Garantir o acesso a educacao inclusiva, de qualidade e equitativa, e
promover oportunidades de aprendizagem ao longo da vida para todos;

9 - Construir infraestruturas resilientes, promover a industrializag&o inclusiva e
sustentavel e fomentar a inovagéo;

Docente responséavel
Assinado de forma

Ma n uel digital por Manuel

Barros
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