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Docente Responsavel
André Filipe Sa e Silva

Docente e horas de contacto
André Filipe Sa e Silva
Assistente Convidado, TP: 67.95;

Objetivos de Aprendizagem

Adquirir conhecimentos adequados sobre o modo de funcionamento e utilizagdo de sistemas robdticos,
nomeadamente no que diz respeito aos aspectos tecnoldgicos, a analise das caracteristicas de funcionamento e
programacao de robds industriais, bem como as suas aplicagdes industriais.

Conteudos Programaticos

. Introducdo a robdtica industrial.

. DescrigOes espaciais e transformagdes.

. Morfologia do robo.

. Introdugdo a cinemdtica direta do robé.

. Anadlise dos rob6s manipuladores SCORBOT IX (5 graus de liberdade) e ABB IRB 140 (6 graus de liberdade).
. Introdugdo aos ambientes de desenvolvimento para robdtica de manipulagdo: Roboteq e RobotStudio.

. Programacdo dos robds manipuladores SCORBOT IX e ABB IRB 140 em ambiente real e simulado.

. Introdugdo a robdtica moével.

CONO UL WN B

Metodologias de avaliagao

Teste de avaliagdo escrito;Trabalhos praticos(discussdo/defesa).Teste escrito (60%),trabalhos
laboratorial(40%)(é obrigatério uma class. minima de 45% no teste escrito e uma class. minima de 45% nos
laboratdrios e implementagdo do caso de estudo)

Software utilizado em aula
Robocell (Eshed Roboteq); ABB RobotStudio;

Estagio
Nao Aplicado
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E CARTAO DE CIDADAO
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Bibliografia recomendada

- Fu, K. (1987). Robotics: Control, Sensing, Vision, and Intelligence. U.S.A: Mcgraw-Hill Book Company

- Craig, J. (1989). Introduction to Robotics: Mechanics and Control. Boston, MA, USA: Addison-Wesley Longman
Publishing Co., Inc.

- Silva, A. (0). Apontamentos teA’ricos (PowerPoint). Acedido em 1 de janeiro de 2017 em www.nolink.as
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Metodologias de ensino
Aulas tedricas e tedricas/ praticas

Lingua de ensino
Portugués

Pré requisitos
Conceitos basicos de electrdnica / Matrizes conceitos fundamentais, programacdo em C, sistemas digitais,
arquitectura de computadores

Programas Opcionais recomendados
N&o Aplicado

Docente Responsavel
André S4 e Silva

Diretor de Curso, Comissdo de Curso

Conselho Técnico-Cientifico
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